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UN ROBOT EN CUMA :
ROBOTIQUE FAISABILITE ET COOT

Contexte et objectif de I'essai

Développement de la robotique

= partenaires du FIRA
= des opportunités de collaboration avec des constructeurs
= nombreuses actions depuis 2 ans : journées innovation, réflexions prospectives, essais

Les objectifs
> expertiser la technologie (répond aux besoins des agriculteurs)
> évaluer la faisabilité de partage de l'utilisation d’'un robot en collectif
> calculer le colt d'utilisation et la pertinence économique de ce type d'outil en Cuma

Simuler I'arrivée d'un robot a la Cuma et le tester en conditions réelles
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La Cuma : Cuma de Rozes (Gers), chez Eric Encausse a Barran

L'essai : du 29 au 31/08/2022
- semis de carotte porte-graine
- 1 parcelle a semer: 3,70 ha
- pente:entre20et30 %
- 3 parcelles sélectionnées pour simuler les déplacements

entre adhérents % Occitanie
N




UN ROBOT EN CUMA :
FAISABILITE ET COUT

La technologie : ROBOTTI

Caractéristiques techniques du robot :
- Poids: 3100 kg
- 2 moteurs diesel Kubota de 75ch

ROBOTIQUE

- Transmission hydraulique

- 4 roues motrices, 2 roues directrices

- Prise de force au régime de 540tr/min
- Attelage trois points

- Capacité de relevage : 750 kg
Caractéristiques techniques du semoir : - Largeur de travail : 3 m

- Semoir monograine Monosem

- 3m (5rang a 60 cm d’écartement)



UN ROBOT EN CUMA :
ROBOTIQUE FAISABILITE ET COOT

Protocole

Préparation
Arpentage
Prise en main
Attelage semoir

Paramétrage

Semis carotte
Déplacement
Lancement
Réajustements

2/3 semé

Finalisation semis
-> contournieres

Simulation semis
parcelle 2
Déplacement
Lancement

Retour au hangar




Facilité de prise en main
Les difficultés :

- la pente
- les contournieres

Un constructeur réactif

Débit de chantier : 0,75ha/h
Consommation : 10 I/ha
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Semoir 4 rangs
(60 cm)
1,2 ha/h

Tracteur 155 Ch Semoir monograine
7 rangs

Débit de chantier : 2 ha/h

Robotti

Deébit de chantier :

Cout de revient > 22 €/ha 19 €/ha
Prix d'achat 90 000 € 26 000 €
Amortissement 10 000 €an 3000 €/an
Entretien 1 700 €an 350 €/an
MO (20 €/h) 10 €/ha
Carburant (0,75 €/1) 9 €/ha (conso: 12 1/ha)

Coltde chantier

20 000 €/an
3 100 €/an

Besoin MO b

1h toutes les 4 heures
Transport / carburant /
recharge semoir

J

Tracteur 155 Ch + semoir 7 rangs



| | UN ROBOT EN CUMA :
ROBOTIQUE FAISABILITE ET COUT

Quelle utilisation/an envisager ?
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™ 400 h/an
Prix de revient : 49 €/ha
Co(t de chantier : 76 €/ha 4

e i  RUCMCIRN tehe weie W, © 600 h/an
Débit de chantier: 1,2haft - - - PN, Prix de revient : 33 €/ha

o080 C?’W ha o e Coat de chantier : 60 €/ha
Colt'd’entretien : en cours d’acquisition de données



UN ROBOT EN GUMA :
ROBOTIQUE FAISABILITE ET COOT

Nouvelle facon d’appréhender le travail a réaliser

-> étre davantage dans la planification et I'anticipation des travaux

Technologie prometteuse
-> Précision

Pas si automatique : le travail ne se fait pas tout seul !
-> Astreinte différente

La robotique en grandes cultures est-elle adaptée a toutes les conditions ?
-> Rentabilité ?

-> Gain de temps réel pour I'agriculteur ?



